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1.	 Destination et emploi

Le système de poignée de porte DHS-U1 peut être utilisé avec les 
capteurs de sécurité RSS260 ou RSS36 en utilisant l'accessoire  
ACC-DHS-U1-INS-RST-U-2.
Les modes d'emploi du DHS-U1 ainsi que du RSS260 ou du RSS36 
sont à observer.
En cas d'utilisation d'un ensemble DHS-U1, RSS260 ou RSS36 
et ACC-DHS-U1-INS-RST-U-2, le présent document fournit des 
recommandations supplémentaires ou divergentes concernant la 
position de montage et les distances de commutation.

Avertissement en cas de mauvaise utilisation

En cas d'emploi non-conforme, non-approprié ou de fraude, 
l'utilisation de l'appareil est susceptible d'entraîner des 
dommages pour l'homme ou des dégâts matériels.

2.	 Montage

Les exigences de l'EN ISO 14119 doivent être observées 
pour le montage.

En liaison avec un capteur de sécurité RSS260 ou RSS36, l'insert 
d'actionneur ACC-DHS-U1-INS-RST-U-2 (composé d'un insert 
d'actionneur, d'un actionneur RST-U-2 et d'une vis de fixation) doit 
être utilisé avec le DHS-U1.

Un ergot d'arrêt et un trou pour la fixation de l'actionneur RST-U-2 se 
trouvent sur chacune des trois positions possibles de la face intérieure 
de l'insert ACC-DHS-U1-INS-RST-U-2. En fonction du type de charnière 
de porte, l'actionneur RST-U-2 doit être monté sur la face souhaitée de 
l'insert pour actionneur.

Une goupille de 1,2 mm dans le trou arrière du RST-U-2 empêche toute 
rotation.

RST-U-2

Afin de garantir la détection sûre de la cible RFID, max. un 
actionneur RST-U-2 doit être monté.

2.1	 Dimensions

Toutes les dimensions sont indiquées en mm.

Capteur de sécurité RSS260 Capteur de sécurité RSS36
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2.2	 Positions de montage DHS-U1 avec RSS260

DHS-U1 et  
RSS260 avec connecteur  
à droite

DHS-U1 et  
RSS260 avec connecteur  
à gauche
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2.9

Distance de commutation selon EN 60947-5-3
Distance de commutation typique styp:   8 mm
Distance d'enclenchement assurée Sao:
- Plage de température –10 °C ... +60 °C:
- Plage de température –25 °C ... +65 °C:

  6 mm
  4 mm

Distance de déclenchement assurée sar: 16 mm

Lors du montage du RSS260 au-dessus du DHS-U1,  
les distances de commutation sont réduites de 1 mm.

Distances de commutation en cas de décalage

Le décalage latéral (Y) s'élève à max. ± 16 mm, le décalage 
longitudinal (X) à max. ± 7 mm.

X

Y

Courbes d'attaque
Les courbes d'attaque montrent les distances d'enclenchement / 
déclenchement typiques du capteur lors de l'approche de l'actionneur 
en fonction de la direction d'attaque
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Décalage latéral

DHS-U1 et  
RSS260 avec connecteur  
à droite

DHS-U1 et  
RSS260 avec connecteur  
à gauche
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Avec une hauteur de montage du RSS260 adaptée de  
+2 mm ou +9 mm, la distance de commutation typique 
max.  de 8 mm est atteinte.
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2.3	 Positions de montage DHS-U1 avec RSS36

DHS-U1 et  
RSS36 avec connecteur  
à droite

DHS-U1 et  
RSS36 avec connecteur  
à gauche
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Distances de commutation RSS36 (à partir de V2) selon  
EN 60947-5-3
Distance de commutation typique styp: 10
Distance d'enclenchement assurée Sao:   8
Distance de déclenchement assurée sar: 18

Lors du montage du RSS36 au-dessus du DHS-U1,  
les distances de commutation sont réduites de 1 mm.

Distances de commutation en cas de décalage

Le décalage latéral (Y) s'élève à max. ± 17,5 mm,  
le décalage longitudinal (X) à max. ± 8 mm.

Position de montage
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Courbes d'attaque
Les courbes d'attaque montrent les distances d'enclenchement / 
déclenchement typiques du capteur lors de l'approche de l'actionneur 
en fonction de la direction d'attaque

Décalage longitudinal
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X [mm]

S [mm]
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Décalage latéral

DHS-U1 et  
RSS36 avec connecteur  
à droite

DHS-U1 et  
RSS36 avec connecteur  
à gauche
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Avec une hauteur de montage du RSS36 adaptée de  
+5,5 mm ou +1,5 mm, la distance de commutation typique 
max. de 10 mm est atteinte.
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