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1. Informacje o dokumencie

1.1 Funkcja

Niniejsza instrukcja obstugi dostarcza niezbednych informacji
dotyczgcych montazu, uruchomienia, niezawodnej eksploatacji i
demontazu przekaznikowego modutu bezpieczenstwa. Instrukcja
obstugi powinna by¢ zawsze czytelna i dostepna.

1.2 Grupa docelowa: autoryzowany, wykwalifikowany personel
Wszystkie czynno$ci opisane w niniejszej instrukcji obstugi powinny by¢
wykonywane wylacznie przez przeszkolony i wykwalifikowany personel
autoryzowany przez uzytkownika instalacji.

Urzadzenie mozna zainstalowac i uruchomi¢ tylko po przeczytaniu i
zrozumieniu instrukcji obstugi oraz po zapoznaniu sie z obowigzujgcymi
przepisami w zakresie bezpieczenstwa pracy i zapobiegania
wypadkom.

Dobdr i montaz urzadzen oraz ich integracja z systemem sterowania
wymaga bardzo dobrej znajomosci przez producenta maszyny
odno$nych przepiséw i wymagan normatywnych.

1.3 Stosowane symbole

Informacje, porady, wskazowki:
Symbol ten oznacza pomocne informacje dodatkowe.

Uwaga: Nieprzestrzeganie wskazowki ostrzegawczej moze
spowodowac usterki lub nieprawidtowe dziatanie.
Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie wskazowki ostrzegawczej
moze spowodowac zagrozenie zdrowia / zycia i / lub
uszkodzenie maszyny.

1.4 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Opisane tutaj produkty stanowig cze$¢ catej instalacji lub maszyny i
zostaty opracowane w celu zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewnienie
prawidtowego dziatania nalezy do zakresu odpowiedzialnosci
producenta instalacji lub maszyny.

Przekaznikowy modut bezpieczenstwa moze by¢ uzywany wytgcznie
zgodnie z ponizszymi opisami lub w zastosowaniach dopuszczonych
przez producenta. Szczegotowe informacje dotyczace zakresu
stosowania sg zawarte w rozdziale ,Opis produktu”.

1.5 Ogodlne zasady bezpieczenstwa

Nalezy przestrzegac zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji obstugi oraz krajowych przepiséw dotyczgcych instalacji,
bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

Dalsze informacje techniczne znajdujg sie w katalogach firmy
Schmersal i w katalogu online w Internecie pod adresem
www.schmersal.net.

Wszystkie informacje bez odpowiedzialnosci. Zastrzega sie mozliwosé
wprowadzania zmian, ktére stuzg postepowi technicznemu.

Przy przestrzeganiu wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa,
montazu, uruchomienia, eksploatacji i konserwacji nie wystepujg
zagrozenia resztkowe.
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1.6 Ostrzezenie przed niewtasciwym uzytkowaniem

W przypadku nieprawidtowego lub niezgodnego z
przeznaczeniem stosowania przekaznikowego modutu
bezpieczenstwa lub dokonywania manipulacji nie mozna
wykluczy¢ zagrozenia zdrowia lub zycia lub uszkodzenia
elementéw maszyny badz instalacji. Nalezy przestrzegac
odpowiednich wskazéwek normy EN 1088.

1.7 Wylaczenie odpowiedzialnosci

Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody i zaktécenia w

pracy urzadzenia, ktore powstaty w wyniku btedu montazowego

lub nieprzestrzegania niniejszej instrukcji obstugi. Wykluczona jest
odpowiedzialno$¢ producenta za szkody, ktore wynikajg z zastosowania
czesci zamiennych lub akcesoriéw niedopuszczonych przez producenta.

Samodzielne naprawy, przebudowy i modyfikacje nie sg dozwolone ze
wzgledéw bezpieczenstwa i wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta
za wynikajgce z nich szkody.

Modut mozna eksploatowaé wytacznie w zamknietej obudowie, tzn. z
zamontowang przednig pokrywa.

2. Opis produktu

2.1 Klucz zaméwieniowy
Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy nastepujacych typow:
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Tylko w przypadku prawidtowego montazu opisanego w
niniejszej instrukcji obstugi zostaje zachowana funkcja
bezpieczenstwa oraz zgodnos¢ z Dyrektywg Maszynowa.

2.2 Wersje specjalne

Dla wersji specjalnych, ktére nie sg wymienione w kluczu
zamowieniowym w punkcie 2.1, obowigzujg odpowiednio powyzsze i
ponizsze informacje, o ile sg one zgodne z wersjg standardowa.

2.3 Przeznaczenie i zastosowanie

Przekaznikowe moduty bezpieczenstwa stosowane w elektrycznych
obwodach bezpieczenstwa sg przeznaczone do montazu w szafach
sterowniczych. Stuzg do bezpiecznej analizy sygnatéw z wytgcznikow
pozycyjnych o wymuszonym rozwarciu zestykdw lub magnetycznych
czujnikéw bezpieczenstwa dla funkcji bezpieczenstwa na przesuwnych,
uchylnych i zdejmowanych ostonach oraz z urzadzen sterowniczych do
zatrzymywania awaryjnego i aktywnych optoelektronicznych urzadzen
ochronnych (AOPD).

Funkcja bezpieczenstwa polega na otwarciu zestykéw aktywujgcych
13-14 i 23-24 i op6znione otwarcie zestykow aktywujgcych 37-38,
gdy wejscia S11-S12 i/lub S21-S22 lub S31-S32 sg otwarte. Obwody
pradowe zwigzane z bezpieczenstwem z zestykami wyjsciowymi 13-14
i 23-24 spetniajg nastepujace wymagania z uwzglednieniem wartosci
B,op (patrz ,Wymagania normy DIN EN ISO 13849-1"):
— Kategoria 4 — PL e zgodnie z DIN EN ISO 13849-1
— SIL 3 zgodnie z DIN EN 61508-2
— SILCL 3 zgodnie z DIN EN 62061

(odpowiada kategorii sterowania 4 zgodnie z DIN EN 954-1)

Sciezka pradowa wplywajgca na bezpieczenistwo z zestykiem
wyjsciowym 37-38 spetnia nastepujgce wymagania z uwzglednieniem
wartosci B, (patrz ,Wymagania normy DIN EN ISO 13849-17):
— Kategoria 3 — PL d zgodnie z DIN EN ISO 13849-1
— SIL 2 zgodnie z DIN EN 61508-2
— SILCL 2 zgodnie z DIN EN 62061

(odpowiada kategorii sterowania 3 zgodnie z DIN EN 954-1)

Aby okresli¢ poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL) zgodnie

z DIN EN ISO 13849-1 catej funkcji bezpieczenstwa (np. czujnik,
uktad logiczny, uktad wyjsciowy), konieczna jest analiza wszystkich
komponentéw zwigzanych z bezpieczenstwem.
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2.4 Dane techniczne
Dane ogdlne:
Przepisy:

IEC/EN 60204-1, EN 60947-5-1,
EN ISO 13849-1, IEC/EN 61508
EN 60068-2-78
Szybki montaz na standardowej
szynie wg DIN EN 60715
EN 60947-1
Tworzywo sztuczne, termoplastyczne
wzmochnione widknem szklanym,
obudowa wentylowana
AgSnO, samoczyszczacy,
wymuszone prowadzenie
360 g
Automatycznie lub przycisk
start (monitorowany)
Obwaod sprzezenia zwrotnego: Tak
Opdznienie wigczania w przypadku
automatycznego uruchamiania: typ. 60 ms
Opoznienie wigczania za pomocg przycisku reset: typ. 200 ms
Opdznienie wytgczania w przypadku zatrzymania awaryjnego: typ. 15 ms
Dane mechaniczne:
Typ potaczenia:
Przekréj przewodu:

Odporno$¢ na warunki klimatyczne:
Mocowanie:

Oznaczenie przytgczy:
Materiat obudowy:

Materiat zestykow:

Ciezar:
Warunki uruchomienia:

Zaciski Srubowe
min. 0,25 mm?/ maks. 2,5 mm?
Przewdd przytgczeniowy: Sztywny lub elastyczny
Moment dokrecania zaciskdw przytaczeniowych: 0,6 Nm
Zaciski odtgczalne: Tak
Trwato$¢ mechaniczna: 10 min operacji
Odporno$¢ na uderzenia: 10g/11 ms
Odpornosc na wibracje wg EN 60068-2-6: 10 ... 55 Hz, amplituda 0,35 mm

Temperatura otoczenia: -25°C ... +45°C
Temperatura magazynowania i transportu: —40°C ... +85°C
Stopien ochrony: Obudowa: IP40

Zaciski: IP20

Miejsce instalacji: IP54

Odstepy izolacyjne powietrzne i powierzchniowe
zgodnie z IEC/EN 60664-1: 4 kV/2 (izolacja podstawowa)
Odpornos$¢ na zaktocenia: zgodnie z dyrektywg EMC
Dane elektryczne:

Rezystancja nowych zestykow:
Pobér mocy:

Znamionowe napigcie robocze U,:

maks. 100 mQ

maks. 4,4 W /5,2 VA

24 VDC: -15% / +20%,

tetnienie szczatkowe maks. 10%,
24 VAC: —15% / +10%

Zakres czestotliwosci: 50 Hz / 60 Hz
Zabezpieczenie napiecia roboczego: Wewnetrzny bezpiecznik
elektroniczny, prad wyzwalajgcy F1: > 0,5 A;

reset po odigczeniu zasilania

Monitorowane wejscia:

Detekcja zwarcia miedzykanatowego: Opcjonalna
Detekcja zerwania przewodu: Tak
Detekcja zwarcia doziemnego: Tak
Liczba zestykéw normalnie otwartych: 0
Liczba zestykoéw rozwiernych: 2
Opornos¢ przewodu: maks. 40 Q
Wyijscia:

Liczba zestykéw bezpieczenstwa: 3
Liczba stykéw pomocniczych: 1
Liczba wyjs¢ sygnalizacyjnych: 8

Zdolnos¢ przefgczania zestykow bezpieczenstwa:

- 13-14, 23-24: maks. 230 V / 6 A omowo (indukcyjnie w przypadku
odpowiedniego obwodu ochronnego);
AC-15:230V/6A; DC-13: 24V /6 A
- 37-38: maks. 230 V / 6 A omowo (indukcyjnie w przypadku

odpowiedniego obwodu ochronnego)

AC-15:230V/2A; DC-13:24V/2A; min. 10 V/ 10 mA

Zdolnosc przetgczania zestykow pomocniczych:  41-42: 24 VDC / 2 A
Zabezpieczenie zestykow pomocniczych: 41-42: bezpiecznik
zwioczny 2 A

24 VDC / maks. 100 mA
13-14, 23-24, 37-38:
bezpiecznik zwtoczny 6,3 A

Zdolno$c¢ przetgczania wyj$¢ sygnalizacyjnych:
Zabezpieczenie zestykow bezpieczenstwa:
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Zabezpieczenie wyj$¢ sygnalizacyjnych: Wewnetrzny bezpiecznik
elektroniczny F2,
prad wyzwalajgcy > 100 mA

A1.1: 24 VDC £ 10%

Zewnetrzne napiecie pomocnicze:
Kategoria uzytkowania wg IEC/EN 60947-5-1: AC-15, DC-13
Wymiary wys. x szer. x gt.: 100 x 45 x 121 mm
Dane techniczne zawarte w niniejszej instrukcji dotyczg urzgdzenia
zasilanego znamionowym napieciem roboczym Ue +0%.

2.5 Klasyfikacja bezpieczenstwa

Przepisy: EN ISO 13849-1, IEC 61508, EN 60947-5-1
PL: Stop 0: do e, Stop 1: do d
Kategoria: Stop 0: do 4, Stop 1: do 3
DC: Stop 0: 99% (wysoki), Stop 1: > 60% (niski):
CCF: > 65 punktéw
SIL: Stop 0: do 3, Stop 1: do 2
Okres uzytkowania: 20 lat

20%: 20 000 000
40%: 7 500 000
60%: 2 500 000
80%: 1 000 000

100%: 400 000

Wartos¢ B,y (dla jednego kanatu):

MTTF, = B1op Nop = dop X hop X 3600 s/h

0,1 X Nop tcy(:le
W przypadku $redniej rocznej intensywnosci przywotan wynoszacej
Nop = 126.720 cykli na rok mozna osiggna¢ poziom zapewnienia
bezpieczenstwa PL e przy maksymalnym obcigzeniu.

= Srednia czestotliwosé zadziatan na rok

= $rednia ilo$¢ dni roboczych w roku

= $rednia ilo$¢ godzin pracy na dobe

oycle = $redni czas miedzy zadziataniami funkcji bezpieczenstwa
w s (np. 4 x na godzine = 1 x na 15 min = 900 s)

j i © N |
o
°

—

(Dane moga zmienia¢ sie w zaleznosci od parametréw specyficznych
dla aplikacji h,,, do, i t,,qe Oraz obcigzenia.)

3.1 Ogolne wskazéwki montazowe
Mocowanie: Szybki montaz na standardowej szynie wg EN 60715.

Zaczepi¢ na szynie montazowej doing cze$¢ obudowy lekko
przechylonej do przodu i wcisng¢ do gory az do zatrzasniecia.

3.2 Wymiary
Wszystkie wymiary w mm.

Wymiary urzadzenia (wys./szer./gt.): 100 x 45 x 121 mm
z wtykanymi zaciskami: 120 x 45 x 121 mm

4. Podtaczenie elektryczne

4.1 Ogolne wskazéwki dotyczace podiaczenia elektrycznego
Podtgczenie elektryczne moze wykonaé wytgcznie
autoryzowany wykwalifikowany personel po odtgczeniu
napiecia zasilania.

Przykiady potgczen, patrz zatgcznik.
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5. Zasada dziatania i ustawienia

5.1 Funkcje diod LED

» K1: Stan, przekaznik startowy

» K2: Stan, kanat 1

» K3: Stan, kanat 2

* K4: Stan, stop 1

» K5: Stan, stop 1

« U;: Stan wewnetrznego napiecia roboczego (dioda LED $wieci,
gdy napiecie robocze jest doprowadzone do zaciskow A1-A2 i
nie zadziatat wewnetrzny bezpiecznik hybrydowy).

+ Ug: Stan wewnetrznego napiecia roboczego (dioda LED $wieci,
gdy napiecie robocze jest doprowadzone do zaciskéw A1-A2)

5.2 Opis zaciskow
(patrz Rys. 1)

Zasilanie: A1 +24 VDC/24 VAC
A2 0 VDC/0 VAC
A1.1 Zasilanie wyjs¢ potprzewodnikowych
(24 VDC)
Wejscia: S11-S12 | Wejscie, kanat 1

S21-S22 | Wejscie, kanat 2
S31-S32 | Wejscie kanatu 2 dla detekgji zwarcia
miedzykanatowego

RT Woczesniejsze zakonczenie opo6znienia
wylgczania
Wyjécia: 13-14 Pierwsze wyjscie bezpieczenstwa (stop 0)
23-24 Drugie wyjscie bezpieczenstwa (stop 0)
37-38 Trzeci obwod aktywujgcy bezpieczenstwa
(stop 1), z opdznieniem wytaczania 1...30 s
41-42 Pomocniczy zestyk normalnie zamkniety
53-54 Pomocniczy zestyk zwierny
Start: X1-X2 Obwdd sprzezenia zwrotnego
X3 Uruchomienie zasilania
X4 Reczne uruchomienie (pojedynczy
przycisk, monitorowany)
X5 Start automatyczny
X6 Automatyczne uruchomienie i
nieskonczone przesunigcie czasowe
Wyjscia Y1 Zasilanie
sygnalizacyjne:| Y2 Napiecie wewnetrzne
Y3 Stan, kanat 1
Y4 Stan, kanat 2
Y5 Stan, obwdd sprzezenia zwrotnego
Y6 Stan, przekaznik startowy (K1)
Y7 Stan, stop 1 (K4, K5)
Y8 Pomocniczy zestyk normalnie otwarty,

stop 0 (K2, K3)
Monitorowane uruchomienie
Start automatyczny

Przetgcznik 1
DIP AF: 0
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Komunikaty

Y1 — Napiecie 0 1 1 1 1
robocze

Y2 — Napigcie 1 1 1 1 1
wewnetrzne

Y3 — Kanat 1 0 1 1 1 1
(S11-S12)

Y4 — Kanat 2 0 1 1 1 1
(S21-S22, S31-S32)

Y5 — Obwod sprze- 1 1 1 1 0
zenia zwrotnego

Y6 — Przekaznik K1 0 0 0 1 0
Y7 — Przekaznik 0 0 0 0 1
K4, K5

41-42 — Pomocniczy 1 1 1 1-0 0
zestyk normalnie

zamkniety

Y8 — Pomocniczy 0 0 0 0->1 1
zestyk normalnie

otwarty

A: Doprowadzone napiecie robocze, otwarta ostona,

zamknigty obwdd sprzezenia zwrotnego
B: Doprowadzone napiecie robocze, zamknigta ostona,

zamknigty obwod sprzezenia zwrotnego
C: Doprowadzone napiecie robocze, zamknigta ostona,

zamkniety obwdd sprzezenia zwrotnego, nacisnigty przycisk start
D: Doprowadzone napiecie robocze, zamknigta ostona,

zamkniety obwdd sprzezenia zwrotnego, zwolniony przycisk start
E: Doprowadzone napiecie robocze, zamknigta ostona,

otwarty obwdéd sprzezenia zwrotnego

Otwarcie przedniej pokrywy (patrz Rys. 2)
* Aby otworzy¢ przednig pokrywe, nalezy delikatnie podwazy¢ ptaskim
Srubokretem gorne i dolne wycigcie pokrywy.

» Gdy przednia pokrywa jest otwarta, nalezy przestrzega¢ wymagan ESD.

* Po zakonczeniu ustawiania nalezy ponownie zamontowac przednig
pokrywe.

» Ustawiony czas opdznienia wytgczania nalezy zapisa¢ na przedniej
pokrywie.

Elementéw konstrukcyjnych mozna dotykac tylko po
uprzednim roztadowaniu!
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5.3 Uwagi
Instrukcje regulaciji

Ustawianie przetacznika (patrz Rys. 3)

* Funkcje ,Automatyczne uruchomienie” lub ,Detekcja zbocza” mozna
zaprogramowac za pomoca przetgcznika pod przednig pokrywg modutu.

* Przetgcznik mozna przestawiac tylko przy odtgczonym napieciu za
pomoca palca lub tepego, izolowanego narzedzia.

» Poz. AF = 1 (str. lewa, ustawienie w momencie dostawy): zewngtrzny
przycisk resetowania monitoruje ,Detekcje zbocza”.

* Poz. AF = 0 (str. prawa): programowanie ,Automatycznego
uruchomienia”

Instrukcja ustawiania czasu opéznienia wylaczania

+ Aby ustawi¢ czas opdznienia wytgczania dla obwodu aktywujacego
37-38, nalezy zdjg¢ pokrywe modutu. Ustawianie odbywa sie za
pomocg obu potencjometréw P1 (kanat 1) i P2 (kanat 2). W punktach
pomiarowych MP1 (P1) i MP2 (P2) mozna zmierzy¢ omomierzem
ustawiong wartos$¢ rezystancji. Obrot potencjometru w prawo
odpowiada zwigkszeniu warto$ci rezystancji.

» Wartosciami orientacyjnymi dla ustawienia rezystancji sg wartosci w
ponizszej tabeli.

+ Ustawiony czas op6znienia wytgczania musi by¢ identyczny dla
obu kanatéw (akustyczna kontrola przekaznikdw). Po ustawieniu
nalezy sprawdzi¢ czas op6znienia wytaczania na podstawie obwodu
aktywujgcego 37-38.

+ Czas opodznienia wytgczania nalezy zapisa¢ na pokrywie w polu
[t ... s].

0,6 0 10,0 330
1,5 30 12,0 390
2,0 45 15,0 480
3,0 81 20,0 660
6,0 185 25,0 840
8,0 250 30,0 1000

Opobznienie czasowe (patrz Rys. 4)

» Obwdd bezpieczenstwa 37-38 nalezy ustawic¢ z opdznieniem
wytgczania 0,6 ... 30 sekund.

» Obwdd bezpieczenstwa 37-38 spetnia wymagania kategorii STOP 1
wg EN 60204-1.

» Obwody bezpieczenstwa 13-14 i 23-24 odpowiadajg wg
EN 60204-1 kategorii STOP 0.

+ Ustawianie czasu op6znienia wytgczania odbywa sig¢ za pomocg
potencjometru na przedniej stronie obudowy.

Woczesniejsze wylaczenie opéznienia czasowego (patrz Rys. 5)

+ Czas opoznienia wytgczania mozna wczesniej zakonczyc¢ przez
wejscie RT.

» Wejscie RT umozliwia ,wytaczenie” obwodu aktywujgcego 37-38
przed uptywem ustawionego czasu.

* Funkcja resetowania jest aktywna tylko podczas czasu
opdznienia wytgczania (po wytgczeniu przekaznikowego modutu
bezpieczenstwa), przy czym sygnat resetowania jest generowany
wewnetrznie przez ,przednie zbocze” (podtgczenie sygnatu 24 VDC
do wejscia RT).
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5.4 Protokot ustawien modutu SRB 219IT
Protokot ustawien urzagdzenia musi by¢ wypetniony przez klienta i
dotgczony do instrukcji technicznej maszyny.

Protokét ustawien musi byé dostepny podczas kontroli bezpieczenstwa.

Nazwa firmy:

Modut jest stosowany w nastepujgcej maszynie:

Nr maszyny Typ maszyny Nr modutu

Ustawiony czas opdznienia wytgczania:

Ustawiono w dniu Podpis osoby odpowiedzialnej

6. Uruchomienie i konserwacja

6.1 Kontrola dziatania

Funkcja bezpieczenstwa modutu przekaznikowego musi zosta¢

sprawdzona pod katem prawidtowo$ci dziatania. W tym celu nalezy

przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci:

1. Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ montazu

2. Sprawdzi¢ stan przewodéw i ich podtgczenie

3. Sprawdzi¢ obudowe przekaznikowego modutu bezpieczenstwa pod
katem uszkodzen

4. Sprawdzi¢ dziatanie elektryczne podigczonych czujnikéw i ich wptyw
na przekaznikowy modut bezpieczenstwa i aktuatory podtgczone za
modutem

6.2 Konserwacja

Oprocz tego zalecamy przeprowadzenie kontroli wzrokowej i kontroli

dziatania, ktére obejmujag nastepujace czynnosci:

1. Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ montazu przekaznikowego modutu
bezpieczenstwa

2. Sprawdzi¢, czy przewody nie sg uszkodzone

3. Sprawdzi¢ dziatanie elektryczne

Uszkodzone lub wadliwe urzadzenia nalezy wymieni¢.

7. Demontaz i utylizacja

7.1 Demontaz
Przekaznikowy modut bezpieczenstwa mozna wymontowac tylko po
odtgczeniu zasilania.

7.2 Utylizacja

Przekaznikowy modut bezpieczenstwa nalezy podda¢ prawidtowej
utylizacji zgodnie z krajowymi przepisami i ustawami.

SCHMERSAL
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8. Zalacznik

8.1 Przyklady potaczen

Dwukanatowe sterowanie, przedstawione na przyktadzie
monitorowania oston bezpieczenstwa z dwoma wytgcznikami
pozycyjnymi, z czego jeden zestyk o wymuszonym rozwarciu;

z zewnetrznym przyciskiem reset ® (patrz Rys. 6)

» Wyjscia przekaznikowe: Dwukanatowe sterowanie, mozliwos¢
zwiekszenia pojemnosci lub liczby zestykéw za pomocg stycznikow
lub przekaznikow z zestykami o0 wymuszonym prowadzeniu stykow.

» Uktad wykrywa zerwania przewoddw, zwarcia doziemne i
miedzykanatowe w obwodzie monitorowania.
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Rys. 6

® = Obwod sprzezenia zwrotnego

8.2 Konfiguracja startu

Zewnetrzny przycisk reset (z detekcja zbocza) (patrz Rys. 7)

* Przycisk resetowania jest zintegrowany w przedstawiony sposoéb.

+ Ustawianie na funkcje ,Detekcja zbocza” odbywa sie za pomocg
przetacznika AF (ustawienie przetacznika = 1) na przedniej stronie
obudowy.

+» Aktywacja modutu nastepuje przez uzycie (po zwolnieniu) przycisku
resetowania (= detekcja tylnego zbocza).

+ W tej konfiguracji sg wykrywane btedy przycisku resetowania, np. zgrzany
zestyk lub manipulacje, ktére mogg prowadzi¢ do niezamierzonego
ponownego uruchomienia, co powoduje zatrzymanie dziatania.

Automatyczne uruchomienie (patrz Rys. 8 i 9)

* Programowanie ,Automatycznego uruchomienia” odbywa sie przez
podtgczenie do zaciskow X3-X5.

* Przesunigcie czasowe migdzy kanatami 1 i 2 wynosi ok. 100 ms.
Programowanie nieskoficzonego przesunigcia czasowego migdzy
kanatami 1 i 2 odbywa sie przez podtgczenie do zaciskéw X3-X6.

» Uwaga: Niedopuszczalne bez dodatkowych dziatan w przypadku
niebezpieczenstwa dostepu od tytu!

» Uwaga: Norma EN IEC 60204-1: 2006 ustgp 9.2.5.4.2i 10.8.3
ogranicza dopuszczalno$¢ trybu pracy ,Automatyczne uruchomienie”.
W szczegdlnosci za pomocg odpowiednich dziatan nalezy zapobiec
niezamierzonemu restartowi maszyny.

5%
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Rys. 7 Rys. 8: Przesuniecie  Rys. 9: Przesunigcie
a) Wyjscie czasowe « czasowe 100 ms
sygnalizacyjne a) Wyjscie a) Wyjscie
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Testowanie uruchomienia (patrz Rys. 10 i 11)
* Do testowania uruchomienia nalezy przewidzie¢ dodatkowe zestyki
pomocnicze.

AF AF

[ E Cm s
s [ ]

Rys. 11

a) Wyjscie sygnalizacyjne

Rys. 10
a) Wyjscie sygnalizacyjne

8.3 Konfiguracja wejs¢

Jednokanatowy uktad zatrzymania awaryjnego z urzadzeniami
sterowniczymi wg DIN EN ISO 13850 (EN 418) i EN 60947-5-5
(patrz rys. 12)
« Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
* Osiggalne kategorie sterowania:
— 1 zgodnie z EN 954-1
— 2 —PL d zgodnie z DIN EN I1SO 13849-1

Dwukanatowy uktad zatrzymania awaryjnego z urzadzeniami
sterowniczymi wg DIN EN ISO 13850 (EN 418) i EN 60947-5-5
(patrz rys. 13)
« Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
* Nie sg wykrywane zwarcia skrosne w obwodach sterowania.
+ Osiggalne kategorie sterowania:
— 3 zgodnie z EN 954-1
— 4 zgodnie z EN 954-1 (przy bezpiecznym utozeniu kabli)
—4 — PL e zgodnie z DIN EN I1SO 13849-1

Dwukanatowy uktad zatrzymania awaryjnego z urzadzeniami
sterowniczymi zgodnie z DIN EN ISO 13850 (EN 418) i EN 60947-5-5
(patrz rys. 14)
« Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
» Sg wykrywane zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania.
« Osiggalne kategorie sterowania:
— 4 zgodnie z EN 954-1
—4 — PL e zgodnie z DIN EN I1SO 13849-1

SN | S21| S SN | S21| S31

NN

SR |S2|SR2 SR |S2|S32 SR |S22|S32

a[v v a[va[e] a [v]v]
Rys. 12 Rys. 13 Rys. 14
a) Wyjscia a) Wyjscia a) Wyjscia

sygnalizacyjne sygnalizacyjne sygnalizacyjne
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Jednokanatowy uktad monitorowania oston bezpieczenstwa z
urzadzeniami ryglujagcymi zgodnie z EN 1088 (patrz Rys. 15)
* Wymagany jest przynajmniej jeden zestyk o wymuszonym rozwarciu.
+ Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
+ Osiggalne kategorie sterowania:
— 1 zgodnie z EN 954-1
—2 —PLd zgodnie z DIN EN ISO 13849-1

Dwukanatowy uktad monitorowania drzwi ochronnych z
urzadzeniem blokujacym wg EN 1088 (patrz rys. 16)
* Wymagany jest przynajmniej jeden zestyk o wymuszonym rozwarciu.
» Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
* Nie sg wykrywane zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania.
* Osiggalne kategorie sterowania:
— 3 zgodnie z EN 954-1
— 4 zgodnie z EN 954-1 (przy bezpiecznym utozeniu kabli)
—2 —PLd zgodnie z DIN EN ISO 13849-1

Dwukanatowy uktad monitorowania oston bezpieczenstwa z
urzadzeniem blokujacym zgodnie z EN 1088 (patrz Rys. 17)
* Z co najmniej jednym wytgcznikiem pozycyjnym z funkcjg
wymuszonego rozwarcia.
+ Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
» Sg wykrywane zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania.
* Osiggalne kategorie sterowania:
— 4 zgodnie z EN 954-1
—4 — PL e zgodnie z DIN EN 1SO 13849-1

SN | S| S31 SN S21| S31 SN | S| S31

S12|S22| S32 S12|S22|S32 S12|S22| S32

a[va[ve] 3 [va]ve] a [Va[ve]
Rys. 15 Rys. 16 Rys. 17
a) Wyjscia a) Wyjscia a) Wyjscia

sygnalizacyjne sygnalizacyjne sygnalizacyjne

Dwukanatowe sterowanie wytacznikami magnetycznymi
bezpieczenstwa zgodnie z EN 60947-5-3 (patrz Rys. 18)
» Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
* Nie sg wykrywane zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania.
* Osiggalne kategorie sterowania:
— 3 zgodnie z EN 954-1
— 3 - PL e zgodnie z DIN EN I1SO 13849-1

Dwukanatowe sterowanie wytagcznikami magnetycznymi
bezpieczenstwa zgodnie z EN 60947-5-3 (patrz Rys. 19)
+ Sterowanie wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w
obwodzie sterowania.
» Sg wykrywane zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania.
* Osiggalne kategorie sterowania:
— 3 zgodnie z EN 954-1
— 3 - PL e zgodnie z DIN EN I1SO 13849-1
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Dwukanatowe sterowanie (mikroprocesorowym) urzagdzeniem
bezpieczenstwa z wyjsciami pétprzewodnikowymi typu p, np.
AOPD, zgodnie z EN IEC 61496-1 (patrz Rys. 20)

 Uktad wykrywa zerwanie przewodu i zwarcie doziemne w obwodach
sterowania.

» Zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania sg z reguly
wykrywane przez urzgdzenia ochronne. Dlatego modut nie dysponuje
funkcja detekcji zwarcia miedzykanatowego.

* Osiggalne kategorie sterowania:

— 3 zgodnie z EN 954-1

— Jezeli zwarcia miedzykanatowe w obwodach sterowania sg
wykrywane przez urzgdzenie bezpieczenstwa:

— 4 zgodnie z EN 954-1

—4 —PL e zgodnie z DIN EN ISO 13849-1

Podtgczenie wytgcznikéw magnetycznych bezpieczenstwa
do modutu bezpieczenstwa jest dopuszczalne wytgcznie pod
warunkiem przestrzegania wymagan normy EN 60947-5-3.

Nalezy spetni¢ nastepujace minimalne wymagania w
odniesieniu do danych technicznych:

Moc przetgczania: min. 1,4 W

Napigcie przetgczania: min. 28 VDC

Prad przetaczania: min. 50 mA

Wymagania sg spetnione przyktadowo przez nastepujgce
czujniki bezpieczenstwa Schmersal:

BNS 33-02z-2187

BNS 260-02z

BNS 260-02-01z

Uwaga! W przypadku podtgczenia czujnikéw z diodg LED w
obwodzie sterowania (obwdd ochronny) nalezy przestrzegac
nastepujgcego znamionowego napigcia roboczego:

— 24 VDC z maks. tolerancjg —5% /+ 20%

W przeciwnym razie moze doj$¢ do spadku napiecia w

obwodzie kontrolnym, np. spowodowanego przez diody LED,
zwilaszcza przy szeregowym fgczeniu czujnikow.
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8.4 Konfiguracja wyjs¢

Jednokanatowe sterowanie z obwodem sprzezenia zwrotnego

(patrz Rys. 20)

» Mozliwosc¢ zwiekszenia pojemnosci lub liczby zestykow za
pomoca przekaznikéw lub stycznikdw z zestykami o wymuszonym
prowadzeniu stykow.

+ (®» = Obwdd sprzezenia zwrotnego:

Jezeli obwdd sprzezenia zwrotnego nie jest potrzebny, nalezy
zastapi¢ go mostkiem.

Dwukanatowe sterowanie z obwodem sprzezenia zwrotnego (patrz

Rys. 21)

» Mozliwos$¢ zwiekszenia pojemnosci lub liczby zestykéw za
pomoca przekaznikéw lub stycznikéw z zestykami o wymuszonym
prowadzeniu stykow.

+ (®» = Obwdd sprzezenia zwrotnego:

Jezeli obwod sprzezenia zwrotnego nie jest potrzebny, nalezy
zastapi¢ go mostkiem.

3

e B37] Axxe B3]
i i i 1
i i i i
i i i

o 0 1 ) 0

Zréznicowane sterowanie

» Mozliwosc¢ zwiekszenia pojemnosci lub liczby zestykow za
pomocg przekaznikéw lub stycznikdw z zestykami o wymuszonym
prowadzeniu stykow.

+ (®» = Obwdd sprzezenia zwrotnego:
Jezeli obwdd sprzezenia zwrotnego nie jest potrzebny, nalezy
zastagpi¢ go mostkiem.
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Rys. 21
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9. Deklaracja zgodnosci UE

SRB219IT-C-PL

Deklaracja zgodnosci UE

Oryginat

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maéddinghofe 30

42279 Wuppertal

Germany

Internet: www.schmersal.com

Niniejszym o$wiadczamy, ze nizej wymienione elementy konstrukcyjne spetniajg wymagania podanych nizej
Europejskich Dyrektyw w zakresie koncepcji i konstrukciji.

Oznaczenie elementu konstrukcyjnego: SRB219IT

Opis elementu konstrukcyjnego:

Odnosne dyrektywy:

Zastosowane normy:

Jednostka notyfikowana, ktora
certyfikowata system zapewnienia
jakosci wg zatacznika X, 2006/42/WE:

Osoba upowazniona do sporzadzenia
dokumentacji technicznej:

Miejscowos¢ i data wystawienia:

SRB219CL1

Przekaznikowy modut bezpieczenstwa do uktadow
zatrzymania awaryjnego, monitorowania oston
bezpieczenstwa, czujnikéw magnetycznych
bezpieczenstwa i AOPD

Dyrektywa maszynowa 2006/42/EG
Dyrektywa o kompatybilnosci 2014/30/EU
elektromagnetycznej 2011/65/EU

Dyrektywa RoHS

EN 60947-5-1:2004 + AC:2005 + A1:2009,
EN ISO 13849-1:2015,
EN ISO 13849-2:2012

TOV Rheinland Industrie Service GmbH
Alboinstr. 56, 12103 Berlin
Nr ident.: 0035

Oliver Wacker
Méddinghofe 30
42279 Wuppertal

Wuppertal, 16 marca 2018
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Prawnie wigzacy podpis
Philip Schmersal
Dyrektor

SCHMERSAL

K. A. Schmersal GmbH & Co. KG
Méddinghofe 30, D - 42279 Wuppertal

Postfach

Telefon
Faks
E-mail:
Internet:
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24 02 63, D - 42232 Wuppertal

+49-(0)202-6474-0
+49-(0)202-6474-100
info@schmersal.com
http://www.schmersal.com

Aktualng deklaracje zgodnosci mozna pobrac E
w Internecie pod adresem www.schmersal.net.
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